= © TS
s — = -
- ol |
P2000
M A~ ‘ -
Robot de manipulacion de palés con IA nativa ’ '\

Miones en movimiento ' F




Descripciéon General del Producto

Caracteristicas del Producto

Aplicaciones del Producto

Acerca de Intec Robots




Posicionamiento - Diseino - Especificaciones

S

t\l
Descripcion General =
del Producto




[¢)

4
|N1 POSICIONAMIENTO DEL PRODUCTO
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MP2000: disenado para la manipulacion de pales

AMR inteligente para transporte de palés a nivel de suelo

Centrado en el transporte a nivel de suelo, convierte las capacidades de transpaleta
autonoma —hasta ahora ligadas a proyectos complejos— en un producto estandarizado,
facil y rapido de replicar.

Clientes objetivo: logistica exprés, almacenes de comercio electrénico e industria
manufacturera.

Escenarios: muelles de carga, almacenes, almacenamiento a pie de linea y talleres de
produccion.

Tareas: transporte punto a punto, punto a zona y zona a zona.

Valor: despliegue mas rapido, mayor rendimiento y menos intervencion manual.



ARGUMENTO COMERCIAL PRINCIPAL

Seis capacidades para un ciclo logistico autonomo

Plug-and-Play

SLAM 3D - Inteligencia embarcada
Mapeado en minutos

Orquestacion de flota

Decisiones autonomas - Coordinacion
multirrobot sin conexiéon

Seguridad Omni-Sense

Conjunto multisensor - Parada y esquiva
Desvios - Alertas proactivas

Autonomia con IA nativa

Autoaprendizaje por IA - Ubicaciones
dinamicas - Medicién del perfil de carga

Insercioén de horquillas en 20 s

Entrada de horquillas en 20 s - 1,6 m/s

Integracion loT

Ampliacion loT - Cambio flexible
automatico / manual




ASPECTO DEL PRODUCTO

® Camara cenital

® Luz de advertencia

® Proyector de contorno de seguridad
® Camara frontal

® LIiDAR3D

® Parada de emergencia

® Luzindicadora

® Interruptor de colisién

® LiDAR2D



® Camara frontal

® PantallaLCD

® Timo6n de conduccion

® Céamara de profundidad

® Sensor de palé en posicidon

® Rueda motriz

® Rueda auxiliar

ASPECTO DEL PRODUCTO



ASPECTO DEL PRODUCTO

Componentes clave: carga flexible

® Puerto de carga automatica

® Interruptor de encendido

® Puerto de carga




ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

Especificaciones clave: transporte de palés de 2 t

Capacidad de carga

2.000 kg

Velocidad de despliegue

Minutos

Ancho min. de pasillo recto (sin carga)

1,1 m

Entrada de horquillas

20 s

Rango de elevacién de horquillas

80-200 mm

Pasillo de apilado en angulo recto

2,0 m

Velocidad sin carga / con carga

1,6 / 1,2 mis

Ancho exterior de horquillas

550 / 620 mm

Superacion de umbral / hueco

10/ 35 mm

Autonomia operativa

Hasta 12 h

Desviacion lateral / angular max.

15 cm | 15°

Pendiente con carga / sin carga

3°1/8°
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Especificaciones detalladas

Especificaciones basicas

Dimensiones totales

Peso total

Carga maxima

Altura max. de elevacion
Altura de horquillas bajadas

Radio de giro
Pasillo de apilado en angulo recto

Dimensiones de horquillas (LXxAnxAl)
Ancho exterior de horquillas
Método de navegacién

Tolerancia de desalineacion del palé

1.585 x 910 x 1.870 mm
420 kg

2.000 kg

200 £5 mm

80 £5 mm

1.350 mm

<2.000 mm (palé 1.200x1.000)
<1.960 mm (palé 1.200x800)

1.130 x 160 x 60 mm

620 mm

SLAM con LiDAR 3D, VSLAM
<15°

Rendimiento operativo

Velocidad méxima
Altura max. superable
Hueco max. superable

Pendiente superable

Entorno de trabajo

Entorno de funcionamiento
Entorno de almacenamiento

Requisitos del pavimento

ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

1,2/1,6 m/s (con/ sin carga)
10 mm
35 mm

3°/8° (plena carga / sin carga)

0°Ca45°C;<85%HR
-20°Ca60 °C; <85 %HR

Interior, superficie planay lisa
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Especificaciones detalladas

Especificaciones de seguridad Especificaciones de la bateria
Detecciodn laser de obstaculos Doble LiDAR frontal Tension nominal CC51,2V
Deteccion de obstaculos 3D Mediante LiDAR 3D Capacidad nominal 54,9 Ah
Deteccion por parachoques Disponible Método de carga Automatico / manual
Deteccion de posicion del palé Disponible Aprox. 2 h a200-240 V CA

Tiempo de carga Aprox. 3,2 h a 100-120 V CA

Botén de parada de emergencia Disponible
) ) _ Autonomia de la bateria 12 h sin carga; 6 h a plena carga
Luz de advertencia Disponible
Luz de contorno Disponible
Proteccion de puntas de horquilla Laser en punta de horquilla
Alarma acustica y visual Disponible
Médulo de voz Opcional
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La automatizacion real va mas alla de mover cargas

ORNORNORNO

Percibir Decidir Ejecutar Colaborar
Deteccién continua del entorno, las Seleccion autbnoma de ubicaciones y Entrada de horquillas y transporte con Coordinacién entre robots sin servidor
cargas y las personas rutas optimas precision milimétrica ni red




Plug-and-Play

Sin obras en las instalaciones. Sin dependencia de plataformas.
La inteligencia se pone a trabajar directamente.

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

SLAM 3D Cero adaptaciones

Posicionamiento por visién y LIDAR 3D Sin reflectores ni marcas en el suelo

Bucle cerrado en el propio robot

Cada robot completa sus tareas principales de
forma independiente
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A autodidacta para una compatibilidad versatil
con distintos soportes de carga

Palés de tres patines y de base perimetral Soportes de carga personalizados

Que el robot se adapte a la instalacion, y no al revés.
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CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO
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Deteccion de ubicaciones con IA,
manipulacidon de palés sin interrupciones

[

e T T ——
[ == - e =

Detecta automaticamente la disponibilidad de los huecos y la posicion de los palés, selecciona el punto 6ptimo de recogida o
depdsito y planifica la ruta para una manipulacion totalmente autbnoma.



CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Alineacidon adaptativa, entrada de horquillas precisa

Sin necesidad de realineacion manual. El MP2000 detecta la
posicion y el angulo del soporte de carga y ajusta
automaticamente su trayectoria de entrada de horquillas.

Admite desviaciones de hasta 15 cm y desviaciones
angulares de hasta 15°, garantizando una recogida precisay
fiable incluso en entornos complejos.

15cm /[ 15°

Tolerancia de desviacion lateral / angular
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Evaluacion inteligente del espacio libre

Detecta las dimensiones y el contorno de la carga para
calcular en tiempo real el espacio necesario para un paso
seguro.

Supera umbrales de hasta 10 mm y huecos de hasta 35
mm en entornos complejos.

Deteccion de carga y evaluacion del espacio libre
mediante IA para una navegacion mas inteligente y
segura.




4
| N CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO
F“)

Sin necesidad de red ni de servidor: permite que varios equipos colaboren de forma auténoma en la propia instalacion.

Control inteligente de zonas de trafico Colaboracién auténoma distribuida

Planificacién autbnoma y gestion del trafico Sin requisitos de red ni de servidor
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Insercion de horquillas en 20 s

Acorta cada recogida. Alarga cada jornada productiva.

20 s 1,6 /1,2 m/s

Entrada completa de horquillas Velocidad sin carga / con carga
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Mas almacenamiento en pasillos estrechos

Realiza la recogida de palés a 90° en pasillos de tan
solo 2 m, con una separacion entre palés de hasta 15 cm.
Maximiza el espacio de almacenamiento y permite crecer
sin ampliar las instalaciones.

2,0 m

Ancho de pasillo de apilado en angulo recto
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Seguridad Omni-Sense

Detecta de forma continua personas, vehiculos, cargas y obstaculos, lo que permite tomar
decisiones de conduccion basadas en el riesgo.

3 6 Oo Rodea los obstaculos estaticos y se Alertas acusticas y visuales
detiene ante los moviles

Proteccion multisensor Percepcion espacial 3D completa Estado claro de un vistazo



CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO
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Médulo de control Control de puertas Estacion de carga
de ascensor automaticas automatica

PUDU Link Pulsador de llamada

Envia tareas mediante PUDU Link, API o el pulsador de llamada desde el movil, el
sistema de gestidon o los puntos de la instalacion. Integra control de ascensores,
pulsadores de llamada y otros accesorios IoT segln sea hecesario.
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Meétodos flexibles de asignacion de tareas

PUDU Link Pantalla del robot Pulsador de llamada Escaneo con PDA Asignacion por API

Conecta la app PUDU Link Activacion de tareas con Escanea con una PDA
para asignar tareas una sola pulsacién en Médulo loT usando la informacién Interfaz API abierta
directamente la pantalla del hueco
Minutos Minutos Horas Menos de 1 dia 1-2 meses
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Operacion flexible en modo dual

Alterna sin interrupciones entre el modo autéonomo y el manual: gestiona las tareas rutinarias de forma independiente y permite la
asistencia del operario cuando es necesario, para una operacion fiable y continua.

Modo manual Modo auténomo



INTEC

Seis capacidades,

Despliegue mas rapido

Sin obras en las instalaciones

Bucle de inteligencia embarcada

Mapeado y creacién de almacén
rapidos

tres resultados

Operacién mas fiable

Localizacioén y evitacion de obstaculos
autonomas

Colaboracion de flota sin conexién

Control dual persona-maquina

CARACTERISTICAS DEL PRODUCTO

Mayor rendimiento

Entrada de horquillas en 20 segundos

Transporte rapido de cargas pesadas

Gestion energética 24/7




Descripcion General del Producto

Caracteristicas del Producto

Aplicaciones del Producto

Acerca de Intec Robots




Apllcacwnes
del Producto

=

Modos de transporte - Esceranos
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APLICACIONES DEL PRODUCTO

Recogida y depdsito en punto Unico Recogida y depdsito en ubicacién Recogida y depdsito por cuadricula
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ROBOTS

Recogida en punto unico: tolera la desalineacion del palé
y opera con fiabilidad en pasillos estrechos

Puntos criticos: |a falta de uniformidad en las operaciones manuales genera Puntos criticos: una planificacion inicial deficiente deja pasillos con espacio
desviaciones importantes en la colocacion. insuficiente.

Media del sector: tolera 5 cm de desviacion y 5° de inclinacion. Media del sector: desvio por pasillos mas anchos cuando el paso es estrecho.
Ventaja MP2000: tolera 15 cm de desviacion lateral y 15° de desviacién angular, Ventaja MP2000: pasillo de apilado en angulo recto de 2,0 my paso de 1,1 m sin
para una entrada de horquillas fiable sin recolocar el palé. carga para una operacion estable en espacios reducidos.
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APLICACIONES DEL PRODUCTO

Recogida en ubicacion: compatibilidad con multiples soportes
y evitacion activa de obstaculos

Puntos criticos: tipos y tamafios de palé
heterogéneos entre las operaciones de entrada y de
salida.

Media del sector: depende de palés normalizados,
con compatibilidad limitada.

Ventaja MP2000: compatible con palés de tres
patines y de base perimetral; el autoaprendizaje por
IA se adapta a diversos soportes y reduce los costes
de adaptacion.

Puntos criticos: las operaciones no estructuradas
dejan mercancia almacenada temporalmente que
bloquea los pasillos.

Media del sector: se detiene ante obstaculos

estaticos, bloqueando la ruta y retrasando las tareas.

Ventaja MP2000: los LIDAR 3D y 2D identifican los
obstaculos estaticos y los rodean de forma
autobnoma.

Puntos criticos: control manual de inventario,
inspeccion de mercancia y supervision de la
seguridad entre personas y vehiculos.

Media del sector: capacidad limitada para identificar
personal, carretillas y otros riesgos dinamicos.

Ventaja MP2000: el reconocimiento multisensor
permite una evitacion proactiva y alertas de estado
claras.
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Recogida por cuadricula: detecta la ocupacion y selecciona
automaticamente las ubicaciones de destino

Puntos criticos: la configuracion de las ubicaciones de almacenamiento consume Puntos criticos: la escasa inteligencia embarcada obliga a instalar sistemas
mucho tiempo. complejos para controlar el estado de las ubicaciones.

Media del sector: las ubicaciones deben medirse, introducirse y etiquetarse Media del sector: camaras cenitales y un sistema de control central asignan los
manualmente. puntos de recogida y deposito.

Ventaja MP2000: basta con escanear el inicio y el final de un grupo de Ventaja MP2000: la IA embarcada identifica la ocupacion, reserva las ubicaciones
ubicaciones para generar los datos automaticamente, reduciendo el tiempo de de destino, planifica rutas e informa del estado de forma autbnoma, reduciendo la
configuracién en un 80 %. complejidad y la inversion.
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Cuatro modos de transporte que cubren las principales
tareas de manipulacion de palés

Punto - Punto Punto - Zona

Transporte preciso entre puestos fijos Del puesto de trabajo al buffer

Posicionamiento preciso - Ruta fija - Seguro y fiable Desde el puesto - Navegacion auténoma - Traslado a buffer
Zona - Punto Zona - Zona

Reposicidén de la linea desde una zona de preparacion Circulacién por lotes entre zonas

Recogida en preparacion - Planificacion de rutas - Entrega a pie de linea Programacion entre zonas - Transporte por lotes - Rotacion eficiente
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Escenario industrial: conectar la logistica antes y despueés de la linea

Nota: la cobertura de entrada y salida incluye tnicamente el almacenamiento en suelo y el primer nivel de estanterias.

Zonas

) o Muelle de entrada

- — Almacén y buffer de materias primas
Almacenamiento a pie de linea
Linea de produccién
Almacén de producto terminado
Muelle de expedicion

ljo de trabajo

Recepcién de materias primas
Ubicacion de materias primas
Entrega a pie de linea

Ubicacion de producto terminado
" Traslado a expedicion

o. Expedicion de producto terminado
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Escenario de almacén: cobertura integral de entrada y salida

Nota: la cobertura de entrada y salida incluye tnicamente el almacenamiento en suelo y el primer nivel de estanterias.

nas

Zona de inspeccion en muelle
Buffer de entrada
Almacenamiento en suelo
Estanterias de gran altura
Muelle de salida

ljo de trabajo

Recepcion y ubicacion

Traslado al primer nivel de estanteria
Traslado al almacenamiento en suelo
Expedicion



|N SECTORES
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Logistica exprés: transporte por lotes continuo, entre zonas
y de larga distancia

Centro de distribucion: descarga — buffer — clasificacion — Sector Palés/dia de media
consolidacion - expedicion - carga

Logistica — paqueteria exprés 3.000-5.000+

Centro de transito: llegada — buffer — transferencia —
expedicion - carga

Tarea: transporte horizontal

Puntos criticos: concentracion de volumen en horas punta, ventanas horarias ajustadas, turnos
continuos, rutas complejas, reposiciones frecuentes de corta distancia, transferencias entre zonas,
escasez de personal y trafico mixto.

Transporte de 2 t Respuesta rapida

Maneja palés completos y soporta transferencias La entrada de horquillas en 20 s permite

de gran volumen en horas punta. reposiciones y transporte entre zonas frecuentes.
Operacion continua Operacion mas segura

Programacion de la carga y hasta 12 horas de Automatiza el transporte repetitivo, rodea
autonomia. obstaculos y evita a personas y vehiculos.
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BOTS

Almacenes de comercio electronico: conectar entrada, picking,
verificacion y salida

Sector Palés/dia de media

Escenario: zona de recepcién y preparacion, ubicaciones del

primer nivel de estanterias de gran altura, zona de pre-picking y Comercio electronico 350-1.200
zona de consolidacion de salida.

Tareas: ubicacién de palés completos, transferencias internas,
reposicidén para picking y consolidacion de salida

Puntos criticos: fluctuaciones en el volumen de pedidos, cambios frecuentes de ubicacion,
reposiciones tardias, largos desplazamientos entre zonas, pasillos estrechos y trafico mixto.

Mayor densidad de almacenamiento Recogida y depdsito rapidos

Solo necesita 2,0 m de pasillo en angulo recto y La entrada de horquillas en 20 s facilita
circula sin carga por pasillos de 1,1 m. reposiciones y tareas frecuentes.
Procesamiento por oleadas Menor coste de implantacion

2 t de capacidad y hasta 12 h de autonomia sin La configuracion inteligente y la deteccion de
interrupciones. ocupacion reducen la inversion en obra.




BOTS

SECTORES

Industria manufacturera: transporte entre plantas sincronizado

con el ritmo de produccidn

Sector
Escenario: almacén de materias primas, almacén a pie de linea, _
zona de embalaje, almacén de producto terminado y muelle de Industria manufacturera
expedicion.

Palés/dia de media

200-800

Tareas: distribuciéon de materias primas, reposicion a pie de linea,

Suministro continuo de cargas
pesadas

2 t para materias primas, embalaje,
semielaborados y producto terminado.

Compatibilidad con soportes diversos

Palés de tres patines y base perimetral, con
tolerancia de 15 cm/ 15°.

transferencias entre procesos, ubicacién y entrega a expedicién

Puntos criticos: calendarios de produccion rigidos, soportes de carga de tamafios diversos,
faltas a pie de linea, entregas multipunto, cuellos de botella y trafico mixto.

Respuesta rapida en la entrega

Entrada de horquillas estable en unos 20 s para
reposiciones frecuentes.

Seguridad en trafico mixto

Rodea obstaculos estaticos y esquiva
proactivamente a personas y vehiculos.
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En Intec Robots nos especializamos en desarrollar soluciones integrales de roboética
social y automatizacion que transforman la manera en que las personas y las
empresas interacttan con la tecnologia. Con una soélida trayectoria en la distribucién
de robots y la creacion de aplicaciones personalizadas, disefiamos herramientas que
combinan funcionalidad avanzada con una experiencia de usuario intuitiva,
enfocadas en optimizar procesos y mejorar la calidad de vida.

Nuestro equipo multidisciplinar trabaja bajo un compromiso claro: ofrecer productos
innovadores y altamente adaptables que se integren perfectamente en diversos
entornos, desde espacios comerciales hasta instalaciones industriales. En cada
proyecto fusionamos hardware de vanguardia y software desarrollado a medida para
cumplir con las necesidades especificas de nuestros clientes, garantizando
eficiencia, precision y fiabilidad.

¢Por qué elegir Intec Robots?

Soluciones personalizadas: nos adaptamos a los desafios de cada cliente, con tecnologia
gue evoluciona junto a sus necesidades.

Asistencia cercana: soporte técnico especializado y asesoria continua para garantizar el
éxito de cada implantacion.

Compromiso con la innovacion: estar siempre a la vanguardia tecnolégica, creando
productos que marquen la diferencia.

Sostenibilidad y eficiencia: sistemas enfocados en la optimizacion de recursos y la
reduccion del impacto ambiental.

ACERCA DE INTEC ROBOTS

Descubre mas sobre nuestras soluciones y como pueden
transformar tu negocio. jHablemos de innovacidn!
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Soluciones activas en distintos sectores
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Empresa lider en innovacion y eficiencia

Con mas de 200 clientes satisfechos, somos una empresa lider comprometida con la eficiencia y la innovacion. Ofrecemos asistencia garantizada siempre
que la necesites, con asesoria exclusiva y soporte técnico cercano para asegurar el maximo rendimiento de nuestros productos. Nuestra dedicacién a la

calidad y a la mejora continua nos convierte en un socio de confianza para tus necesidades tecnologicas.

.fundacion eureca! politécnica.

Umversndad de Blll‘g(B Centre Tecnologic de Catalunya de Ca rtagena

@ A Universitat d’Alacant —@_IT

Fundacion ‘ Umver51dad de Allcante EUROPEAN UNIVERSITY
PONCEMAR OF TFCHNOL OGY
Qoé
UNIVERSIDAD

%

Instituto de Robotica

PARA LA DEPENDENCIA

DE MURCIA




jGracias! o

65 880 319 - 667 559 352 e -
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® CJl Félix Rodriguez de la Fuente, 82-1, 03203, EIcheE(AIicante) an
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